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VISOR® Robdtico

Un ojo en todo: el sensor de vision para aplicaciones de robadtica
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VISOR® Robdtico

El sensor experto para aplicaciones de robdtica
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Un especialista diverso DESTACADOS DE VISOR® ROBOTIC

Las expectativas de las soluciones robéticas actuales aumentan constantemente « Carcasa compacta y liviana para uso mévil o estacionario

en el contexto de la Industria 4.0, junto con un deseo simultaneo de una
mayor facilidad de uso. Y aqui es precisamente donde el VISOR®

» Métodos de calibracién adaptados a la aplicacion
La robotica demuestra su destacada capacidad. Disponible en varias

versiones, ofrece la solucion perfecta para una variedad de tareas de + La tecnologia Target Mark proporciona poses de objetos en 3D en

automatizacion. no hay tiempo

Disefiado con una interfaz integrada y estandarizada, VISOR® « Instalacién simplificada mediante transformacion del punto de agarre 3D
La robética se puede incorporar facilmente a instalaciones y sistemas B . e o
» Menos programacion de robots con diversas posiciones de imagenes
existentes y, gracias a diferentes métodos de calibracién y estructuras de

datos flexibles, también se adapta a una amplia gama de procedimientos. + Diferentes versiones de hardware de hasta 5 megapixeles
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Mayor flexibilidad para aplicaciones de robdtica

Alimentacion fiable de material
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Gracias a VISOR® Robotic, los componentes que se alimentan en una bandeja universal o

mediante un contenedor de suministro se localizan y sujetan de forma fiable. Cuando se
suministran componentes sueltos, el sensor no solo comprueba su posicién sino que también
inspecciona el espacio libre alrededor de la pinza. La VISERA®

determina ambos conjuntos de informacion y los envia al robot

controlador a través de una de las interfaces estandarizadas integradas. Luego se

gestiona el proceso en base a la informacion recibida.

Los beneficios para usted:

* Ventaja de costes gracias al uso de bandeja universal
« Alimentacién precisa, sin alineacién mecanica L - . .
La posicion de los componentes suministrados en una bandeja puede variar tanto que es

+ Fcil instalacién del sensor de vision gracias a un disefio estilizado y necesaria la guia del robot.

funciones adaptadas a la aplicacion.

Procesamiento preciso de componentes.

v

Durante aplicaciones guiadas por robot, como el posicionamiento de tornillos, VISOR®

El robot detecta sin esfuerzo la posicion de los componentes; esto permite la correccion

de cualquier compensacion y mejora la calidad de la produccion.

Se reduce el esfuerzo mecanico y, en consecuencia, la linea de produccion es mas flexible. El

concepto VISOR® Robotic permite la comunicacion directa entre VISOR® y el robot, y

posteriormente se puede omitir una instancia adicional para muchas aplicaciones.

Los beneficios para usted:

« Proceso estable a pesar de las diferentes posiciones de las piezas que se alimentan

* Mayor flexibilidad con un mayor nimero/diversidad de variantes El VISOR® Robotic identifica la posicién exacta del destornillador inalambrico.

. Programaci(’)n reducida debido al calculo del destino 3D Los datos de compensacion se utilizan para corregir la trayectoria del robot.

Posicién para robot mediante VISOR® Robotic.

Precision para estaciones de trabajo moéviles
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El uso de robots moviles debe ser seguro y eficiente. Para conseguirlo, el tamafio

de la zona de seguridad debe definirse rigurosamente y también extremadamente
reducirse para ofrecer al trabajador la maxima libertad de movimiento.

Con ayuda de la tecnologia Target Mark, VISOR® Robotic permite que los robots méviles
se muevan con precision hasta el puesto de trabajo y, por ejemplo, se conecten alli

mecanicamente mediante un enchufe.

Los beneficios para usted:
« Alta disponibilidad gracias a la implementacién de robots en la estacion de trabajo

zonas de seguridad

« Procedimientos rapidos gracias a la compensacion del offset 3D utilizando 2D

La tecnologia Target Mark permite una facil identificacion y una referencia precisa de

sensor de vision con captura de imagen sus estaciones de trabajo moviles.
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Envie sus preguntas por correo electrénico a la siguiente direccion: robotic@sensopart.com

* Disponible por separado.
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