Ejemplo de aplicacion

VISOR ® Hace visible |la posicion de los componentes

c

El desafio

Un robot se encarga de recoger componentes de una plataforma de alimentacion
flexible. La posicion de los objetos puede variar. Un sensor de vision identifica la
posicion exacta de la pieza y se la comunica al robot.

Para simplificar la configuracion, la posicion de las piezas se muestra en la imagen.

Nuestra solucion

El sensor de visién robdtica VISOR® determina con precision la posicion de los
componentes y la transmite al controlador en las coordenadas del robot. La funcion
"Superposiciones individuales" permite visualizar el nUmero de piezas identificadas
y sus posiciones exactas. Ademas, la posicion se muestra en tiempo real para cada
pieza detectada.

Sus ventajas

= La pantalla se puede configurar en tan solo unos clics.

= Configuracion rapida y sencilla de la aplicacion del robot.

Productos recomendados para esta aplicacion

VISOR ® Robdtica


https://www.sensopart.com/en/products/vision-sensors/visor-robotic/
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