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VISOR® Descripcion general del producto

Sensores de vision VISOR® para automatizacién industrial

Vision sensors Optical sensors Ultrasonic sensors Inductive sensors



Sensores de vision VISOR® para automatizacion industrial

El procesamiento de imdgenes puede ser muy fdacil.

En la automatizacién industrial, tomar decisiones confiables a menudo requiere la combinacidn de datos de sensores para obtener
resultados precisos. Los sensores de vision VISOR® de SensoPart simplifican tareas complejas como deteccidn, inspeccidn,
identificacién, medicion, posicionamiento y deteccion de colores. Poderosos y faciles de usar, realizan procesamiento avanzado de
imdgenes sin necesidad de un PC durante la operacién, proporcionando la solucién ideal para cada aplicacién.

La base de esto es un sensor de visién inteligente de alto rendimiento, alojado en una estructura compacta y ligera.

Perfectamente sincronizado::
= Una combinacion de hardware sofisticado con software de facil configuracion

Flexibilidad:
= One of the most extensive vision sensor families on the market to solve your applications

Escalabilidad:
= Con el VISOR® XE, SensoPart ofrece una variante de alto rendimiento totalmente compatible con la serie VISOR® existente

Conectividad:
= Protocolos integrales (como PROFINET, Ethernet/IP) para una integracion perfecta en tu entorno

Facilidad de uso:
= Soluciones modernas basadas en IA que hacen que la configuracion y aplicacién sean mads sencillas que nunca.
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En diversas industrias y aplicaciones, el VISOR® puede ayudar a cumplir con los requisitos de las tareas de
automatizacion:
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EIVISOR® ayuda a garantizar la calidad, aumentar la eficiencia de la planta y reducir desperdicios y costos, ofreciendo multiples
opciones de detectores integrados y funcionalidades para satisfacer las diversas necesidades de las aplicaciones:

Standard: Soluciona tareas sencillas de procesamiento de imagenes.

Advanced: Un conjunto ampliado de funciones para aplicaciones mds exigentes

Professional: El paquete completo de detectores, adecuado para las tareas mds complejas

www.sensopart.com
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Sensores de Vision VISOR®

Hardware y software unificados para cualquier aplicacion, en cualquier momento.

Deteccion, Inspeccion & Medicion

Deteccion confiable en cualquier situacion

La mayorfa de las lineas de produccién requieren verificaciones = VISOR® Object Advanced

de ensamblaje y control de calidad. EI VISOR® Object Al, - Resuelve con facilidad tareas complejas de inspeccidn
disponible en modelos monocrométicos y a color, ofrece - Variantes con resoluciones de hasta 5 megapixele
soluciones para los aspectos mas criticos de la produccidn:: - Incluye todas las funciones de software del VISOR®

= ,El objeto estd presente y es correcto? Object Standard

- Alineacién mejorada y detectores adicionales para conteo

= ;Es el tipo/objeto correcto? . .
¢ P ) y evaluacién de objetos

= ,El objeto estd en la posicion correcta? o .
- Integracion simplificada al sistema, calculando los

= ;La cantidad de objetos es la adecuada? resultados directamente en el VISOR®

= ,El objeto tiene dimensiones precisas? - Mediciones precisas en todo el campo de visién mediante
calibracién con solo unos clics

= VISOR® Object Al Advanced
- Clasificacidn de objetos alin mds fdcil con inteligencia
artificial
* VISOR® Object Standard - Todas las funciones del VISOR® Object Advanced
- El estdndar para una deteccidn confiable de objetos

= ;Estd libre de errores?

= ;Tiene el color correcto?

- 7 detectores para control de presencia, integridad o
posicionamiento simple

- Compensacion sencilla para variaciones de
posicionamiento, incluso cuando los componentes no
estdn guiados con precisién
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Identificacion

(B SENSOPART

Posicionamiento

Diferenciacion y rastreo consistente de objetos

Las piezas suelen identificarse con cddigos de barras
unidimensionales o cédigos de matriz de datos
bidimensionales, que pueden imprimirse o aplicarse
mediante marcado por micropuntos o laser (marcado
directo). Nuestros Lectores de Cddigo VISOR® garantizan
una lectura confiable de todos los tipos de cédigos
estdndar de la industria.

= VISOR® Code Reader

- Lectura precisa de todos los tipos de cddigos estandar
de la industria

Interpretacién confiable de cédigos extremadamente
pequefios 0 marcados en superficies dificiles, gracias a
diferentes opciones de dptica e iluminacion

- Lectura de inscripciones grabadas o en relieve

Tecnologia de multidisparo para que los cambios de
altura sean visibles

= VISOR® Allround

- Combina todas las capacidades de VISOR® Object
(Al),VISOR® Robotic y VISOR® Code Reader en un
solo dispositivo, lo cual es ideal cuando, ademds de la
lectura de cédigos, se deben medir las distancias o
verificar la presencia

- El Unico sensor de visidn en el mercado con
iluminacién UV integrada

Deteccion confiable en cualquier posicion

El posicionamiento preciso de las piezas es un proceso esencial
en la produccion industrial. Nuestros sensores de visidn
monitorean continuamente la posicién exacta y proporcionan
los valores en coordenadas del robot en solo unos pocos pasos
sencillos.

= VISOR® Robotic

- Funciones especiales, como verificacion del espacio de la
pinza y desplazamiento de punto, permiten un agarre
preciso de las piezas

- Los datos del sensor se transfieren directamente a las
coordenadas del robot, eliminando la necesidad de
programacion compleja en el sistema de control del robot

- Integracion simplificada con bloques de funcién compatibles
con diversos tipos de robots

= VISOR® Robotic +Z

- Combinacién de un sensor de visién para robdtica y un
sensor de distancia en un solo dispositivo

- Amplfa la funcionalidad del VISOR® Robotic mediante
informacién de profundidad precisa

= VISOR® Object

- Posicionamiento preciso sin necesidad de calibracién en
coordenadas del mundo real
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Sensores de vision VISOR® XE

Extra rdpido. Extra facil. Extra inteligente

= Software de configuracion facil de usar
(también disponible sin conexién)

= SensoView y SensoConfig Web

= Laser de objetivo

= Lente C-Mount (varias
distancias focales)
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Sensores VISOR® listos para usar:

= VISOR® XE Allround
—— = VISOR® XE Object

= VISOR® XE Robotic

= VISOR® XE Code Reader

Chip de imagen mono-
—— cromatico o a color
de alta resolucién

= 1600 x 1200 pixeles
= 2560 x 1936 pixeles

= Lente integrada
(amplia, media, estrecha)

= Ajuste de enfoque motorizado

= lluminacién LED integrada de
alto rendimiento
(blanca, roja, infrarroja, ultravio-
leta)

= Se puede combinar con ilumina-
cion externa

= Control climatico integrado
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= Unidad de procesamiento integrada con
procesador de alto rendimiento y optimi-
zacion adicional por IA

= Carcasa metalica robusta y resistente a
vibraciones, con clasificacion IP 65 / IP 67

= Dimensiones compactas:
71 x 45 x 45 mm

= LEDs de estado

Configuracion y salida de datos, Ethern-
Fuente de alimentacion e I/O, M12, et,M12, 4 pines
12 pines

= 2x Ethernet

= Fuente de alimentacion = EtherNet/IP
= |/Os = PROFINET
= [luminacion externa = Almacenamiento sFTP/SMB

= SensoConfig Web

= Instalacién simple y flexible
mediante mediante montaje en
cola de milano

= Amplia variedad de accesorios
de montaje y soportes
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La configuracion requiere solo unos pocos pasos sencillos.

Las tareas complejas se vuelven faciles con los paquetes de software VISOR®

EIVISOR® XE ofrece potencia extra
Con el VISOR® XE, SensoPart proporciona un sensor de alto rendimiento totalmente compatible con nuestra linea de productos
existente. Todos los modelos y variantes del VISOR® utilizan el mismo software, lo que permite la transferencia fluida de soluciones

de aplicaciones existentes entre ellos.

Desembalar, configurar y listo

Los sensores de visidon nunca han sido tan fdciles e intuitivos de usar, incluso con niveles de rendimiento sin precedentes. Los
sensores de vision VISOR® de SensoPart son la solucidn perfecta tanto para principiantes como para expertos y estdn listos para
operar en solo unos clics. Con la tecnologia VISOR®, las tareas de visidn complejas se vuelven sencillas y eficientes.

.Ya sea para el manejo de formas complejas de objetos, deteccién de colores, cddigos de matriz de datos o elementos de
visualizacion fluorescentes, nuestros sensores de visidn especificos para cada aplicacién detectan de manera confiable todas las

caracterifsticas clave de los objetos.

Paso a paso para el éxito

1. Configure la tarea y la imagen
2. Configure el seguimiento de imagen y los detectores

3.Active la salida de resultados/comunicacion

Una vez que el sensor se haya iniciado, no se necesita una PC.

SensoFind
I SENGCPART Identifica todos los sensores de visidn
B Semilie Ve s nadbes  Add or find active sensor

- e VISOR® disponibles en la red. El modo de
- configuracién del visor se puede acceder

directamente desde aqui, y la simulacién
también se puede iniciar sin conexién a
internet.

la disponibilidad de SensoFind a plataformas
que no son PC.
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SensoConfig

Las tareas de inspeccién complejas se
pueden configurar facilmente en un
proceso paso a paso. El efecto de cada
configuracién es inmediatamente visible en
la pantalla. Las funciones ldgicas integradas
permiten asignar directamente los
resultados de inspecciones complejas a una
de las seis salidas digitales. Ademds, el
grabador de imdgenes integrado, que
facilita el andlisis y la simulacién de errores,
resulta muy Util.

SensoView & SensoWeb

Una vez configurado, el sensor de visidn
funciona como una unidad independiente,
sin necesidad de una conexién a PC. Sin
embargo, los datos pueden recuperarse en
cualguier momento mientras el sensor esta
en funcionamiento.

Para ello, estd disponible el exclusivo
software de visualizacién SensoView, con
derechos de usuario restringidos, lo que
evita de manera confiable modificaciones
accidentales en la configuracion.

Ademds, SensoWeb permite una ficil
conexién para la visualizacion del sistema a
través de un navegador web.

SensoConfig Web

La configuracidn basada en la web del lector
de cddigos VISOR® ofrece un acceso mds
amplio. No se requiere la instalacidon de
software para utilizar la herramienta web. Es
una herramienta independiente de la
plataforma, compatible con diversos
dispositivos (PC, tablet, mdvil) y sistemas
operativos (Windows, Linux, iOS y Android).
El asistente intuitivo facilita la configuracién y
garantiza una puesta en marcha mds rdpida.
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VISOR® Object Standard

El estdndar para la deteccidon confiable de objetos.

CARACTERISTICAS DEL VISOR® OBJECT STANDARD

= Siete detectores para resolver tareas de inspeccion de
presencia, integridad o diferenciacion de piezas.

= Alineacién de contorno robusta para compensar
desviaciones de posicidn, incluso con componentes
presentados de forma imprecisa.

= Funciones ldgicas avanzadas v retraso flexible de resultados

£y \
= } en las salidas de conmutacion para una facil integracién en
- el sistema.
JEI color correcto en el lugar correcto? = Todas las variantes estan disponibles en version a color
TEI modelo de color detecta diferentes para una inspeccion confiable de colores

colores de forma mds rdpida y fiable
que el ojo humano.

Esto permite, por ejemplo, clasificar
piezas segtin su color, comprobar el
correcto cableado de un conector o
comprobar el correcto funcionamiento
de componentes LED.
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El paquete adecuado para su aplicacion individual:

VISOR® Object Standard: Verificacién de presencia e integridad,
clasificacién de piezas

= Software de configuracion v visualizacion facil de usar

= Fdcil integracion con tres opciones de campo de vision y
enfoque eléctrico

= El retardo de entrada de la sefial de activacion, el retardo de la
sefial de salida y el control de salida de 300 mA pueden
eliminar la necesidad de un PLC en aplicaciones de
transportadores y alimentadores vibratorios

= Reduce los requisitos de instalacién y mantenimiento

Serew Crigntafion: PAss
4
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VISOR® Object Advanced

Resuelva tareas de inspeccidn desafiantes con facilidad

\.,

=/'5
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CARACTERISTICAS DO VISOR® OBJECT ADVANCED

= Todas as fun¢des do VISOR® Object Standard

= Modelos de até 5 megapixels para maior precisao ou
campos de visao maiores

= Detectores adicionais para contagem e avaliacdo de
objetos, bem como para resolver tarefas de medicdo e
posicionamento

= Sistemas de alinhamento de trés posi¢des para compensar

as variagdes de posicdo, mesmo com componentes

Deteccién precisa con la tecnologia BLOB: posicionados de forma imprecisa
Utilizando el detector BLOB (Binary Large Object), el VISOR® identifica pequefias

diferencias entre objetos, cuenta las piezas y determina su orientacién (hacia arriba o
hacia abajo). calibragao fécil

= Correcdo de distor¢do, conversdo para milimetros gracas a

= Fungdes ldgicas e de cdlculo extensas para mdxima
Verifique el encaje, garantice la estabili-
dad y confirme el flujo de aire
Con el VISOR® Object, es posible = Defini¢do flexivel de dados de safda para facilitar a
verificar no solo la presencia, sino
también el encaje correcto del conector
o del clip de montaje de forma fécil y
precisa.

flexibilidade, memdria para acessar resultados anteriores

comunicacdo com CLP ou PC

12 www.sensopart.com
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El paquete adecuado para su aplicacion individual:

VISOR® Object Advanced: Verificacién de presencia e integridad,
control de posicidn, conteo de objetos, clasificacion de piezas,
reconocimiento vy diferenciacion de piezas, tareas sencillas de
medicién y control de calidad.

= Deteccidn y evaluacién confiables a través de 12 detectores
flexibles

= Facil compensacion de variaciones de posicidn, incluso con
componentes que no estan posicionados con precision

= Diferenciacion de tonos de color y compensacion de
variaciones mediante el preprocesamiento de imdgenes

= Integracidn perfecta en cualquier situacion de instalacidn gracias
a multiples niveles de resolucién de 0,5 a 5 megapixeles, Sptica
interna con tres variantes de campo de vision y enfoque
eléctrico; también cuenta con una variante C-mount y un
amplio portafolio de iluminacién y accesorios

= 255 programas con hasta 255 detectores, para poder resolver

facilmente las mds diversas tareas

Conectando diferentes detectores:

El detector de , procesamiento de resultados” puede usarse para conectar los resultados de diferentes
detectores de forma flexible. Ofrece mds de 50 operadores integrados para cdlculos, procesamiento de
secuencias, comparaciones y decisiones, asi como acceso a resultados anteriores.

www.sensopart.com 13



VISOR® Object

Ejemplos de Aplicacion

Verificacion de la presencia de tapas de proteccion

A

EIVISOR® Object, en
combinacién con un
robot, proporciona la
flexibilidad necesaria
para inspeccionar
tapas de proteccion
de dfficil visibilidad. De
este modo, la
adquisicion de
imdgenes necesaria
para una inspeccién
confiable se lleva a
cabo con éxito. El software incluye una funcién para determinar la
presencia de las tapas mediante un valor de gris Unico ; si es
necesario, verificar su posicién. Para inspeccionar diferentes tipos de
tapas con el mismo hardware, el sensor de visién permite cambiar
de tarea facilmente. El tiempo de evaluacidn de la imagen es de solo
unos milisegundos, lo que permite realizar la inspeccidn de las tapas
de proteccién de manera continua mientras pasan por la linea de
produccion.

Verificacion de la alimentacion adecuada de los tornillos y su posi-

cionamiento correcto

EIVISOR® Object puede configurarse en términos de tiempo para
comenzar a evaluar los tornillos alimentados en el momento
adecuado, incluso si la activacion se retrasa. Ademas, una salida
especialmente disefiada, capaz de manejar hasta 100 mA, puede
configurarse como un eyector. Esto garantiza que la sefial se
entregue en el momento correcto y dentro del intervalo
adecuado. Con enfoque automdtico integrado e iluminacion
incorporada, la captura de imdgenes puede ajustarse facilimente a
través del software VISOR®. Para verificar la alineacién de los
tornillos, un simple detector de contorno puede configurarse en
solo unos pocos pasos.
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Control de posicion de los clips de fijacion del mazo de cables.

EIVISOR® Object, en combinacién con un robot, proporciona la . y
‘ -'\‘: ;A ‘\

flexibilidad necesaria para inspeccionar clips de fijacién de dificil
visibilidad, asegurando una captura de imagen confiable para
inspecciones precisas. El software permite ensefiar un contorno
unico, que posteriormente puede localizarse y verificarse para
garantizar el posicionamiento correcto. Ademds, diferentes tipos
de clips pueden almacenarse como programas de identificacion en
el software y ejecutarse en el mismo hardware. Con un tiempo de
evaluacién de imagen de solo unos milisegundos, las inspecciones
de clips pueden realizarse en tiempo real, reduciendo
significativamente el tiempo de inspeccién..

Verificacion de fijacion de las conexiones.

EIVISOR® Object, ya sea montado de forma fija o combinado con
un robot, ofrece la flexibilidad necesaria para inspeccionar
conectores de dificil visualizacién, garantizando una captura de
imagen confiable para inspecciones precisas. El software VISOR®
permite ensefiar un contorno exclusivo, que posteriormente
puede localizarse y verificarse en cuanto a su posicion. El cambio
de tareas permite la inspeccién de diferentes fijadores con el
mismo hardware. Dado que la evaluacion de la imagen se
completa en solo unos milisegundos, las inspecciones de los
conectores pueden realizarse en movimiento, reduciendo
significativamente el tiempo necesario.

www.sensopart.com 15



VISOR® Object Al O]

Inteligencia artificial. Resultados reales.

CARACTERISTICAS DEL VISOR® OBJECT Al
= Configuracién facil sin necesidad de conocimientos en
procesamiento de imdgenes

= Tecnologia de IA en un sensor de visidn robusto, disefiado
para la automatizacién industrial

= Entrene el detector con solo unas pocas imdgenes en su
PC

= Resultados confiables incluso en procesos y productos
altamente variables

= EIVISOR® XE Object Al cuenta con un hardware
optimizado con |A para obtener mejores resultados

Verificacién de presencia de piezas adicionales en puertas de automoviles:
EI'VISOR® XE V50 Object Al, equipado con inteligencia artificial avanzada, realiza una
verificacién confiable de la presencia de diversos pequefios componentes durante el
ensamblaje de las puertas de automoviles.

16 www.sensopart.com



El paquete de solucion adecuado para su aplicacién individual:

VISOR® Object Al: Capacidades avanzadas para verificaciones de
presencia y completitud, control de posicidn, conteo de objetos,

identificacién de piezas y tareas bdsicas de medicién y control de
calidad.

= El detector,,Clasificacion (IA)" facilita la clasificacion de objetos
y garantiza una asignacién confiable de hasta 200 clases.

= Evaluacion automdtica de objetos como “buenos” o “malos”
para la verificacion de presencia.

= La inteligencia artificial (IA) permite el aprendizaje de
caracterifsticas distintivas con solo unas pocas imdgenes de
muestra, sin necesidad de conocimientos especializados.

= Gracias al hardware optimizado por IA del VISOR® XE Object
Al, es posible realizar hasta 40 inspecciones rdpidas por cada

imagen..
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Verificacion del tipo correcto de resorte:
El detector de clasificacién distingue de manera confiable incluso los resortes de
apariencia muy similar, garantizando que se alimenten correctamente en la mdquina.

Garantizar la seleccién precisa de mangueras de combustible y clips:

EI'VISOR® Object Al identifica diversas mangueras de combustible y los clips
correspondientes en diferentes modelos de automdviles, asegurando que los correctos
sean instalados correctamente.
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VISOR® Object Al

Ejemplos de Aplicacion

Clasificacion de resortes

Con el detector de

clasificacion VISOR® XE h\N\I\I\[\N\M
Object Al, incluso los resortes
de apariencia muy similar se

distinguen de manera

confiable y se alimentan

correctamente en la maquina. MMMMN“
Asignando solo unos pocos

ejemplos de cada clase, el

clasificador aprende a WVW\M q
diferenciar automdticamente

los distintos tipos. m/\/\/\m

Deteccion precisa de la presencia de componentes en la puerta
del automovil

EI'VISOR® XE V50 Object Al, equipado con inteligencia artificial : .

avanzada, realiza una verificacion confiable de la presencia de : ﬂn\
diversos pequefios componentes durante el ensamblaje de las j\
puertas de automdviles. % —
El detector ,,Clasificacion (IA)" permite que el sensor de visidn 2'-'» —

realice mds de 40 verificaciones basadas en IA en el menor
tiempo posible.
Su facilidad de uso se destaca al eliminar la necesidad de una

seleccion prolongada

del mejor método de
procesamiento de
imagenes. Los usuarios
solo necesitan
proporcionar imdgenes
de muestra de los

componentes con y sin

el elemento deseado,
lo que simplifica y
acelera significativamente el proceso.

18 www.sensopart.com



(B SENSOPART

Garantice la instalacion correcta del cuello de llenado de combus-

tible

EIVISOR® Object Al verifica de manera facil y confiable si el tipo
correcto de cuello de llenado de combustible ha sido instalado
en los diferentes automdviles de una linea de produccién. Al
proporcionar solo unos pocos ejemplos para cada clase, el
clasificador aprende automaticamente a diferenciar los distintos
tipos. Ademds, puede adaptarse a variaciones de posicion y

reflejos al analizar estas caracteristicas durante la configuracion.

Verificacion del tipo correcto de mangueras de combustible y

clips

EI'VISOR® Object Al detecta diferentes mangueras de
combustible y sus respectivos clips en diversos automaviles,
verificando de manera confiable que los correctos hayan sido
instalados. Con solo unos pocos ejemplos asignados a cada clase,
el clasificador aprende automadticamente a diferenciar los
distintos tipos. Ademads, el detector puede entrenarse para
reconocer variaciones de posicion, aprendiendo las
caracteristicas necesarias para una identificacion precisa..
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VISOR®Robotic

Una mirada atenta a todo: el sensor de vision para la orientacion de robots.

CARACTERISTICAS DEL VISOR® ROBOTIC

= Localizacién confiable en 2D o 3D en las coordenadas del
robot

= Captura precisa de piezas, habilitada por funciones
especiales como verificacion de espacio para la pinza y
compensacion de desplazamiento

= Carcasa compacta y liviana para uso movil o estacionario

= Puesta en marcha simplificada mediante métodos de

calibracién especificos para cada aplicacién

EI VISOR® Robotic detecta la posicién del componente en un transportador y trans-
mite la posicién de agarre directamente al robot.

= Reinicio rdpido gracias a rutinas de calibracién
completamente automatizables

= Target Mark 3D

r

EI'VISOR® Robotic determina la posicion
exacta de la carcasa del sensor. Los
datos de desplazamiento se utilizan

para corregir Ia trayectoria del robot. = Sin fabricantes de robots involucrados: es un sensor de

visién para todos los robots

= Integracion simplificada gracias a diversos modulos y
aplicaciones de funciones de robot

Con la conexién LAN adicional en el VI-
SOR® XE Robotic, el cableado en el
brazo del robot se simplifica, reduciendo
la cantidad de cables.

20 www.sensopart.com
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El paquete adecuado para su aplicacion individual:

VISOR® Robotic Advanced: Disefiado para resolver aplicaciones
robdticas comunes basadas en imdgenes.

= Métodos de calibracién sencillos para aplicaciones de robdtica.

= Desplazamiento de resultados en 3D para la transmision directa
de posiciones de agarre al robot

= Ajuste facil del plano de trabajo

= La tecnologfa Target Mark 3D proporciona rdpidamente poses
de objetos en 3D

= Configuracién rapida de aplicaciones de manipulacion y
posicionamiento

VISOR® Robotic Professional: Funcionalidad ampliada para
identificacién, métodos de calibracién avanzados y localizacion en
3D.

= Métodos de calibracion adaptados a la aplicacion

= Compatible con todos los cédigos 2D comunes, cédigos de
barras 1D y OCR

= Reconocimiento de objetos 3D
= Rutinas completamente automatizables
= Recalibracion simple después del apagado del sistema

Target Mark 3D: La tecnologfa de Target Mark 3D brinda
rdpidamente posiciones de objetos 3D

= Espacio de trabajo mdvil y auténomo

= Referencias individuales para diferentes estaciones
= Reconocimiento de objetos 3D

= Correccion de la posicidn de trabajo del robot

= Proporciona informacién 3D en el sistema de coordenadas del
robot
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VISOR® Robotic

Ejemplos de aplicacion

Manipulacion robotica precisa de componentes grandes

Con el VISOR® XE Robotic, se determina la posicién exacta de
los componentes grandes y se transfiere al controlador en
coordenadas del robot.

La serie VISOR® XE permite una instalacién rdpida y rentable,
ademds de la conexién de mdiltiples sensores de visidn, gracias al
conector LAN adicional, que reduce el cableado y el tiempo de
instalacién.

Esta solucién facilita la deteccidn confiable de componentes
grandes y simplifica su integracién en sistemas existentes.

Insercion de modulos de bateria en la base de la carcasa

Con el VISOR® Robotic, se determina la posicién exacta de la

base de la carcasa y se transfiere al controlador en coordenadas
del robot. Su disefio compacto y resistente permite una
integracion sencilla directamente en la pinza del robot. Utilizando
placas de calibracion estandarizadas, las coordenadas de la imagen
se convierten perfectamente en coordenadas del mundo real.
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Transferencia a la estacion de prueba

La tecnologia Target Mark 3D resuelve este desafio posicionando
una marca codificada en la maquina. El programa del robot se
escribe para hacer referencia a esta marca. Si el robot es
reposicionado, como en una plataforma mavil, la tecnologfa Target
Mark identifica la maquina que requiere atencién y mide el
desplazamiento, ajustando automdticamente el programa del
robot segin sea necesario.

v ok

Montaje automatizado de conexiones eléctricas

La automatizacion robdtica ayuda a eliminar errores de montaje
que podrfan tener graves consecuencias. Los robots cooperativos
agarran cada uno un extremo del cable y realizan el proceso de
conexion simultdneamente, con movimientos coordinados en
cuanto a tiempo y geometrfa. Cada robot, equipado con un
VISOR® Robotic, detecta la posicién precisa de las ranuras de
conexion. El disefio compacto y duradero del sensor de vision
permite una integracion perfecta en la pinza del robot. La variante
VISOR® con un campo de visién estrecho garantiza que haya una
distancia adecuada entre la pinza y el objeto.
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VISOR® Robotic +Z

Aproximacidn robdtica mejorada mediante deteccidon de profundidad

?E'

EIVISOR® Robotic +Z combina un sensor de visidén para robdtica

A

con un sensor de distancia integrado, lo cual proporciona
informacién de profundidad precisa para mejorar las capacidades
de VISOR® Robatic.

Un ldser de proyeccion integrado garantiza la deteccion fiable de
distancias variables. EI VISOR® Robotic evalda con precisién estos
datos y los transmite directamente al controlador del robot. Con
la medicidn de distancia integrada, el sensor permite al robot
moverse con mayor velocidad mientras mantiene una precision
milimétrica.

EIVISOR® Robotic +Z combina las ventajas de la robdtica guiada

por vision 2D con una medicién de distancia precisa para mayores
distancias de trabajo.
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ASPECTOS DESTACADOS:VISOR® ROBOTIC +Z

= 2 en 1:Sensor de vision con medicién de distancia
integrada y mayor rango de trabajo

= Posicionamiento del robot en funcién de los datos de
distancia

= Reconocimiento de objetos y medicidn de distancia de una
sola fuente

= Reduccién de la falta de alineacién, el tiempo de inactividad
y los costos asociadoss

= Formato compacto y liviano para montaje directo en la
pinza del robot

= Esfuerzo reducido de instalacién y configuracion




VISOR® Robotic +Z

Ejemplo de aplicacion

(B SENSOPART

Robotica guiada por vision 2D con medicion de distancia integrada

La tarea

En la produccidn automotriz, la extraccion de piezas como
puertas de automdvil de portacargas es un proceso critico. Un
robot debe recoger estos componentes de forma segura y
precisa. Para lograrlo, un sensor debe proporcionar al robot los
datos de posicidn exactos.

El desafio

Las mediciones de distancia necesarias varfan segin la cantidad de
componentes restantes en el portacarga. Ademas, la deteccion de
superficies reflectantes y brillantes, como piezas metdlicas de
automovil, puede ser complejo.

Nuestra solucion

EIVISOR® Robotic +Z combina un sensor de visién para robdtica
con un sensor de distancia integrado en un solo dispositivo. Esta la
funcionalidad doble mejora el VISOR® Robotic mediante
informacién de profundidad precisa para distancias entre 150 mm
y 2500 mm. El ldser de proyeccidn integrado detecta con fiabilidad
las distancias variables, lo que permite al VISOR® Robotic
evaluarlas con precision y transmitir los datos directamente al
robot.

Esta solucién ofrece dos ventajas clave:

Ciclos mas rapidos: con los datos de distancia precisos, el robot
puede acercarse rapidamente al componente sin riesgo de
colisién.

Precision mejorada: la medicién de distancia integrada garantiza
que el robot se posicione con suma precision al recoger los
componentes.

Las ventajas que obtiene

= Duracion reducida del ciclo

= Mayor precision

= Mayor rango de trabajo: 150 mm a 2500 mm

= Hardware compacto y de alto rendimiento: optimizado para
montaje directo en la pinza del robot

= Estructura mds clara: las ventajas ahora se presentan en un
formato mds dindmico y escaneable.

= Integracién sin inconvenientes: se conecta facilmente con
sistemas robdticos de fabricantes lideres
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VISOR®Robotic

Vision Robotica Facil

Conexién sencilla a sistemas roboticos de los principales
fabricantes

El sensor de visién VISOR® Robotic fue desarrollado
especfficamente para los desafios de las aplicaciones robdticas.
Con sus interfaces integradas y estandarizadas, puede
incorporarse facilmente en instalaciones existentes y en
sistemas robdticos de los principales fabricantes.

Las aplicaciones y mddulos de funcién desarrollados a medida
permiten una comunicacién fluida entre el sensor de vision vy el
robot, simplificando la configuracién, la operaciéon v el
intercambio de datos. Esto garantiza una integracién rapida y
eficiente en una amplia variedad de aplicaciones.

FADD DENSO

KQsSow robots

R
UNIVERSAL ROBOTS

Kits de inicio del VISOR® Robotic

= Todo lo que necesita para comenzar con un uUnico nimero de
pieza

= 3 niveles de hardware diferentes, desde bdsico hasta avanzado

= Kits adecuados para configuraciones estacionarias o montadas en
el brazo del robot

= Compatible con diferentes fabricantes de robots

= Para mds informacién, visite www.EasyRobotVision.com
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Kkassow robots

)
% ynivensaL nosors

Conexioén perfecta con soluciones de los principales
fabricantes:

Conexidn perfecta con soluciones de los principales fabricantes
Ademds de las aplicaciones y médulos de funcién que hemos
desarrollado, la configuracion de aplicaciones robdticas se
simplifica alin mds con las soluciones ofrecidas por otros
proveedores.

Nuestro VISOR® Robotic se integra perfectamente con estos
programas, garantizando una compatibilidad sin esfuerzo. Las
herramientas adicionales mejoran la comunicacién con los
robots, haciendo que la configuracién y la operacion sean mas
sencillas, al mismo tiempo que amplfan significativamente las
capacidades y la eficiencia de sus aplicaciones.
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VISOR® Robotic con la aplicacion KUKA
Comunicacidn sin interrupciones entre el VISOR® v el
controlador KRC4 de KUKA.

Con nuestra aplicacion de KUKA, puede conectar el VISOR®
con el robot de KUKA en solo unos pocos pasos. La aplicacién
lo gufa en la configuracidn, la puesta en marcha y el
funcionamiento continuo, desde la deteccidn de posicidn inicial
hasta el reinicio automatizado de su aplicacién.

= Imagen en vivo del VISOR®
= Funciones de respaldo y conjuntos de tareas de QuickStart
= Instrucciones de paso a paso

= Reinicio rdpido gracias a rutinas de calibracién
completamente automatizables

VISOR® Robotic URCap
Uno con el robot. Fécil. Rédpido. Flexible.VISOR®,

EI'VISOR® Robotic URCap permite el intercambio de datos
directo entre el VISOR® Robotic y el robot UR. Su facilidad de
uso permite un inicio muy rdpido con la aplicacion.

= Funcionamiento intuitivo y configuracién simple

= Imagen en vivo del VISOR® que muestra la posicién del
componente

= Instrucciones de paso a paso
= Programas de muestra
= Videotutoriales
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VISOR® Code Reader 0

Lee cddigos impresos, micropunteados y grabados con laser con facilidad.

CARACTERISTICAS DEL VISOR® CODE READER

EIVISOR® Code Reader de SensoPart lee sin esfuerzo una amplia

variedad de cddigos de barras, asi como cddigos Data Matrix » Con el procesador mds potente de la familia VISOR®, el
impresos y marcados directamente de acuerdo con el estandar VISOR® XE Code Reader permite la lectura de cddigos a
ECC200, independientemente del material (metal, plastico, papel, alta velocidad, incluso con resoluciones elevadas.

vidrio). El sensor decodifica facilmente cddigos inclinados, = Aprendizaje profundo basado en reconocimiento de texto
distorsionados o incluso aquellos en superficies convexas, OCR (IA): lectura sélida de texto complejo, incluidos bajo
reflectantes o transparentes. contraste y caracteres manchados o dafados.

Equipado con un sistema de advertencia temprana integrado, el
VISOR® Code Reader evalia la calidad de sus cddigos Data
Matrix impresos y marcados directamente segln pardmetros de

= Lectura de cddigos marcados directamente.

= Compatibilidad con todos los métodos de marcado,

calidad estandarizados conforme a las normas ISO y AIM.. incluidos impresos, micropunteados y grabados con ldser:

= Lectura en una amplia variedad de superficies (incluyendo
metal, plastico y papel).

= Evaluacién de pardmetros de calidad segin ISO/IEC 15415,
ISO 15416, ISO/IEC 29158 y SEMI-T10.

VISOR® Mulitshot:

Detectar detalles elevados o hundidos
en objetos, como numeros y caracteres
en relieve en una tarjeta de crédito,
puede ser un desafio para los métodos
tradicionales de procesamiento de
imdgenes. La funcién VISOR® Multishot
soluciona este problema capturando
multiples imdgenes, revelando con
precision estos detalles sutiles. Esto
garantiza una deteccidn precisa y
mejora el rendimiento de la linea de
sensores de visién VISOR® de
SensoPart.

28 www.sensopart.com



El paquete adecuado para su aplicacion individual:

VISOR® Code Reader Standard: Lectura confiable de cédigos
impresos y etiquetas.

= Compatible con todos los principales cédigos 2D y cédigos de
barras 1D.

= Herramientas completas para una conexion flexible y sencilla a

entornos PCy PLC.

VISOR® Code Reader Advanced: Lectura de cddigos impresos y
marcados directamente en todas las superficies.

= Deteccidn confiable incluso de cédigos de dificil lectura en
condiciones ambientales adversas.

= Lectura de varios tipos de cédigos, ya sean similares o
diferentes, en una sola imagen.

= Combinacién de dos funciones en un solo dispositivo: lectura
de cddigos y deteccién de objetos (solo VISOR®V10 Code
Reader Advanced, C-Mount).

VISOR® Code Reader Professional: El paquete completo de
detectores (incluyendo lectura de caracteres épticos con OCR)
incluso para tareas muy complejas.

= Combina dos funciones en un solo dispositivo: lectura de
cddigos vy algunas funciones de deteccién de objetos.

= Reconocimiento de texto impreso con OCR.

(B SENSOPART
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VISOR® Code Reader

Ejemplos de Aplicacion

Lectura de Codigos a Alta Velocidad y Alta Resolucion

el

iy 'l

W”\

EIVISOR® XE Code Reader lee fécilmente cddigos de barras y
cédigos Data Matrix impresos o marcados directamente, incluso al
escanear multiples cédigos 1D y 2D simultdneamente. La
deteccidn confiable de los cédigos estd garantizada, incluso en
condiciones desafiantes como largas distancias, objetos en
movimiento, bajo contraste o cédigos dafiados.

La serie VISOR® XE Code Reader combina alta resolucién con
una velocidad de procesamiento rapida. Estd disponible con
diversas opciones de dptica e iluminacion. La variante V50 (5
megapixeles) lee cédigos en campos de vision amplios en menos
de 40 milisegundos, eliminando v

la necesidad de mdltiples
dispositivos..

Lectura Robusta de Codigos para Aplicaciones de Marcado Direc-

to en Piezas

EIVISOR® Code Reader destaca en la decodificacion de cédigos
marcados directamente con precisidn y eficiencia.Ya sea que el
objetivo esté en movimiento, a distancia o tenga bajo contraste,
nuestra solucion garantiza resultados confiables. Con distancias de
trabajo ajustables, el sensor de visién puede adaptarse a las
necesidades especificas de su aplicacion, ofreciendo una flexibilidad
y un rendimiento inigualables..
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Lectura Facil de Etiquetas de Entrega

EIVISOR® Code Reader de 5 megapixeles garantiza una lectura
precisa y confiable de etiquetas de entrega, incluso en movimiento.

Accesorios opcionales, como la iluminacién spot, proporcionan

una iluminacién éptima a largas distancias, asegurando un
rendimiento confiable incluso en condiciones variables de luz
ambiental. Con un software intuitivo, es posible almacenar
diferentes tipos de etiquetas como tareas de identificacidn,
permitiendo una seleccién flexible entre cédigo de barras, Data
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Matrix y OCR para
cada trabajo. Esta
combinacién de
hardware avanzado
y software facil de
usar hace que la
lectura de etiquetas
de entrega sea
rapida y eficiente.

n Precisa de Codigos Desafiantes

EIVISOR® Code Reader descifra cddigos grabados con ldser en
superficies fundidas rugosas, garantizando resultados precisos
incluso cuando los cédigos estdn inclinados, distorsionados o
aplicados en materiales convexos, reflectantes o transparentes.
También se destaca en la captura de cddigos impresos en
materiales transparentes con fondos variables, proporcionando un
rendimiento confiable incluso en las condiciones mds exigentes.
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VISOR® Allround

El sensor de visidn avanzado y completo para enfrentar tareas complejas de inspeccidn.

CARACTERISTICAS DEL VISOR® ALLROUND

= Equipado con un chip de 5 megapixeles para evaluaciones
altamente precisas.

= Combina todas las herramientas de evaluacion (detectores) del
VISOR® Object y del VISOR® Code Reader en un solo
dispositivo.

= El dnico sensor de visidn en el mercado con iluminacion UV
integrada.

= Combina todas las herramientas de evaluacién (“detectores”) de
VISOR® Object Al, Code.

= Readery Robotic en un solo dispositivo.

= Equipado con un chip de 5 megapixeles para evaluaciones de alta
precision

= Disponible con un chip de color potente para una diferenciacién

de color exacta

= Admite EtherlNet/IR PROFINET (Clase de conformidad B) y
TCP/IP para una integracion versatil.

= La funcionalidad muttidisparo detecta diferencias de aftura
minimas a la vez que elimina las marcas de impresién para un
rendimiento mejorado.

= Cuenta con una calibracién sélida para tareas de medicion y
aplicaciones de robdtica.
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VISOR® Allround: Object Al, Code Reader y Robotic en un ¥
solo dispositivo

EIVISOR® Allround integra funciones avanzadas para la deteccién,
la identificacién y el posicionamiento de objetos en un solo
dispositivo versdtil. Ofrece capacidades de reconocimiento de
color, calibracién, reconocimiento de patrones, contorno, calibre y
andlisis BLOB. El sensor puede leer con fiabilidad cédigos de barra,
cddigos de matriz de datos y texto simple a la vez que
proporciona un posicionamiento preciso mediante funciones
como la tecnologia 3D Target Mark.

IND. CONT. EQ. TTHA
For use in class 2 circuils

lluminacion UV:
EIVISOR® Allround, que estd equipado con iluminacién UV

integrada, puede detectar marcas, inscripciones y cédigos que son '\{ ~

invisibles para el ojo humano. Su amplia funcionalidad lo hace
dnico en el mercado y permite una gran variedad de soluciones |
de aplicacidn.
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VISOR® Allround

Ejemplos de aplicacion

Deteccion de Caracteristicas de Seguridad Invisibles en Productos

i
IIIIIIIIIIIIIII!HH
QL

il

Algunos productos, como los tornillos, se sellan con tinta
fluorescente para indicar si han sido abiertos, pero esta tinta
permanece invisible para el cliente final.

EIVISOR® Allround UV puede detectar la presencia de esta tinta
fluorescente, ofreciendo las mismas herramientas de deteccion
avanzadas que la serie estdndar VISOR® Allround (blanco, rojo,
infrarrojo).Esto garantiza una evaluacidn precisa de las marcas
luminiscentes, proporcionando un método confiable para verificar
la integridad del producto.

|dentificacion de Codigos con Tinta Invisible

Las placas de circuito impreso (PCB) suelen estar marcadas con
cddigos Data Matrix utilizando tinta invisible para garantizar la
trazabilidad sin marcas visibles para el cliente final.

EIVISOR® Allround con iluminacién UV integrada puede detectar
de manera confiable la presencia de esta tinta luminiscente,
asegurando un seguimiento preciso durante el proceso de
produccidn. Para la evaluaciéon de estas marcas, el usuario tiene
acceso a las mismas herramientas avanzadas de deteccion
disponibles en la serie estdndar VISOR® Allround, que incluyen
opciones de iluminacion blanca,
roja e infrarroja.
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Deteccion de Caracteres en Superficies Metalicas Brillantes

Las marcas en superficies metdlicas rugosas o brillantes pueden
ser dificiles de detectar con algoritmos estandar. EI' VISOR®
Allround, con su funcién Multishot, hace que estos caracteres sean
claramente visibles, simplificando el proceso y garantizando una

deteccidn confiable para estas aplicaciones complejas.

en Superficies Reflectantes

Las superficies brillantes, que pueden representar desafios para la
detecciodn, ya no son un problema con el accesorio de filtro
polarizador. Este garantiza resultados precisos independientemente
de la reflectividad de la superficie. La versién conmutable, con un
50% de cobertura LED, identifica objetos de manera confiable
incluso en texturas variadas, sin necesidad de ajustar el filtro.

La instalacion es rdpida y facil: simplemente ,,encédjelo” en el
VISOR® para una integracion perfecta.

g 63201046 |
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Sensor de Vision VISOR®

Detectores y Ejemplos de Aplicacidn

Posicionamiento / Inspeccion

O

G

30

Contorno

Contour
3D

Target Mark
3D

Coincidencia
de Patrones

BLOB
O Shape find
Inspection
Q- Brillo
@ Contraste
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Busqueda de objetos basada en la comparacién de contornos: una vez
que se ha ensefiado un contormo, las imagenes se escanean en busca
del mismo contorno. El grado de similitud puede definirse mediante

la configuracién de umbrales. Funcién para la ensefianza de formas
aleatorias. Las variaciones de orientacién y escala son configurables.

Localizacién 3D de uno o varios objetos. La inclinacién de
hasta + 15° y el desplazamiento en altura se detectan con

precision. No se requieren modelos CAD.

Lectura de informacion 3D y datos de posicién altamente especfficos,
con transmisién al robot. La posicién de laTarget Mark se referencia
solo una vez durante la configuracién inicial del sensor de visién
inteligente. Las desviaciones mds pequefias en la posicién de trabajo e
incluso grandes desviaciones angulares se detectan con precisién.

Busqueda de objetos basada en la coincidencia de patrones: una
vez que se ha ensefiado un patrdn, las imadgenes consecutivas
se escanean en busca del mismo patrén. El grado de similitud se
puede definir cambiando los umbrales. Funcion de forma libre

para la ensefianza de formas aleatorias con orientacion aleatoria.

Conteo vy evaluacion de objetos: andlisis y clasificacidn de
objetos segun criterios definidos por el usuario (area, altura,
amplio, circunferencia, posicidn cara arriba/cara abajo y mds).

Deteccidn rdpida y robusta de formas geométricas como
rectdngulos, cuadrados vy circulos. Funcionamiento sin
referencia, procesamiento de mediciones directamente en
milimetros y reconocimiento automadtico de formas en solo

unos clics.

Andlisis de brillo en la zona de busqueda. Definicidn de la

salida de resultados mediante el limite de conmutacidn.

Contrast analysis in search zone. Definition of result output via

switching threshold..




Posicionamiento / Inspeccion (continuacion)

®

Gris

Valor de colo-

res

Area de colo-

res

Verificacion
de contorno

Identificacion

ABC

Codigo de
datos

Codigo de
barras

OCR

OCR (Al)

Andlisis del umbral de gris en la zona de bisqueda. Definicidn
de la salida de resultados mediante el limite de conmutacién..

Output of color values via interfaces, setting options for color
space: RGB, HSV, LAB.

Evaluacién de color mediante drea: evaluacion del drea de
color interrelacionada segiin tamafio y color. Configuracién
innovadora a través de histograma para los espacios de color
RGB, HSV y LAB..

Deteccidon de desviaciones de un contorno de referencia. El

numero de desviaciones permitidas determina el resultado.

Lectura y evaluacion de la calidad de cédigos 2D, como
ECC200, cédigo QR, ECC200 (GST), cédigo QR (GS1),

PDF 417. Algoritmo decodificador de alto rendimiento para
cddigos marcados directamente, de bajo contraste y dafiados.

Lectura y evaluacion de la calidad de la mayorfa de los tipos
de cddigos de barras, como EAN, UPC, RSS, 2/5 Interleaved,
2/5 Industrial, Code 32, Code 39, Code 93, Code 128, GS1,

Pharmacode, Codabar.

Detector OCR ultrarrdpido basado en reglas para leer texto
con facilidad

Lectura dptica de reconocimiento de caracteres basado

en aprendizaje profundo de caracteres grabados con laser

o marcados con micropercusion. Tasa de lectura alta con
caracteres complejos o calidad de marcado errdtica mediante
el uso de redes neuronales. Facilidad de uso. Modo de
segmentacion rdpido para tasas de lectura altas
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Sensor de vision VISOR®

Detectores y ejemplos de aplicacion

Medicion
Medicién de la distancia entre bordes. Diversas opciones de deteccion.
3 . Medicién de valores de distancia mininna, méxina o promedioVisualzacién
Q Calibrador ‘ . .
+ innovadora de los bordes detectados. Definicion de la sensiblidad de medicidn

mediante la dvisién del campo de medicidn en haces de busqueda.

@ Circulo de Determinacién del didmetro y el punto central de objetos
calibre circulares y sectores circulares.
Clasificacion

Asignacion de objetos a diferentes clases. Este detector asigna una
OO Clasificacion  clase a un objeto o caracteristica dentro de la regidn de interés. Estas

A (1A) clases se definen utilizando imdgenes de muestra. Se pueden realizar f
L ., . . 44444 : A, ) \ a4 \
juicios de aprobacién/rechazo o definir hasta 200 clases diferentes. (AN LXRK] RRIRKRKKTXR YR

Evaluacién de color mediante lista: busqueda de un color
== Listade colo- dentro de unalista de colores ensefiados, evaluacion de colores
rest seguln la desviacién de color (delta E) en los espacios de color

RGB,HSV y LAB..

Procesamiento de resultados

Procesamien- Comparacion de secuencias de caracteres; formateo, adicidn || I“l‘l” Hulmlnl
E to de resulta- Y recorte de cadenas de caracteres; clasificacidn y célculos g PRI -

fi - £V v

dos: Texto simples. Salida de un resultado digital (aprobado/rechazado). '

Procesa- ., . , : :

.oc sa Compensacion de resuftados numéricos; calculo de distancias
miento de . »
y dngulos; comparacién de resultados.
resultados:

Salida de un resultado digital (aprobado/rechazado).

Matematicas

Procesamien- Procesamiento de resultados para el tipo Pose 3D (X\Y,Z,
to de resulta-

- Angulo XX.Z)..
dos: Robotica

Alineacion de posicion

Localizador de bordes de alto rendimiento para rastreo de
posicion. Posibilidad de combinar diferentes estrategias de
busqueda.Visualizacidn innovadora de los bordes encontrados.
Definicién de la sensibilidad de medicién dividiendo el campo
de medicidn en haces de busqueda.

N Q Deteccion de
bordes

o N0
-
7
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Alineacion de posicion (continuacion)

*g Coincidencia

de patrones

C? Contorno

(@9, Circulo de
calibre

Busqueda de objetos basada en coincidencia de patrones:

una vez que se ha ensefiado un patrdn, se escanean imagenes
consecutivas en busca del mismo patrén. El grado de similitud
se puede definir ajustando los umbrales. Funcién de forma libre
para ensefar formas aleatorias. Deteccién de patrones rotados.

Buisqueda de objetos basada en la comparacién de contormos:una vez
que se ha ensefiado un contomo, las imdgenes se escanean en busca
del mismo contorno. El grado de similitud puede definirse mediante la
conmutacién de umbrales. Funcién de ensefianza de formas aleatorias.
Las variaciones de orientacién y escala son configurables.

Alineacién en el punto central de un circulo o en el sector de un
circulo. El circulo se detecta en funcidn de la deteccidn de bordes.

Funciones y filtros de preprocesamiento

Herramienta de Forma
Libre

Filtro

Filtros de color

Superposiciones Indivi-
duales

Control automatico del
brillo

Herramienta de forma libre innovadora para la creacion de dreas de
ensefianza definidas por el usuario para coincidencia de patrones y
contormnos, asi como para la creacién de dreas de busqueda definidas

por el usuario para contraste, umbrales de gris, brillo y BLOB.

Grande variedade de filtros de pré-processamento para

aprimorar a imagem antes de seu processamento real.

Definicién de cualquier color como filtro de color en
software para habilitar OCR en fondos multicolores o para
resaltar bordes en tareas de deteccidn de objetos (por
ejemplo, para piezas en cintas transportadoras de color).

Visualizacidn de los resultados del detector y de elementos
de texto en la imagen. Posicionamiento automdtico en la
imagen, en el drea de busqueda o en la posicidn del resultado.

Coloracion del texto automatica o fija.

La velocidad del obturadory la ganancia se ajustan
autométicamente para que el brillo promedio en una regién de
busqueda definida corresponda con el brillo objetivo establecido
antes de que se evalde la imagen.

(B SENSOPART

12345678
12345678
12345678
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Sensor de vision VISOR®

Interfaces

Interfaces

Ethernet Interfaz Ethernet con protocolo configurable por el usuario. Opciones de control de VISOR® a través de

TCP/IP comandos TCP/IP

® Ethernet Industrial en cumplimiento con el estandar PROFINET (Conformance Class B) a través de una
% interfaz Ethernet integrada. Opciones de control de VISOR® mediante comandos PROFINET.
. Ethernet Industrial en cumplimiento con el estdndar EtherNet/IP a través de una interfaz Ethernet integrada.

Ethen\et/IP

Opciones de control de VISOR® mediante comandos EtherNet/IP

La proteccion por contrasefa individual para cada VISOR® garantiza un acceso seguro y controlado. La
Ciberseguridad funcionalidad de inicio de sesidn miltiple permite el acceso préctico a varias unidades que comparten la

misma contrasefia, lo cual reduce el esfuerzo de configuracion y administracion.

SensoConfig Web

Monitoreo versatil para sensores de vision VISOR® :

Los sensores de vision VISOR® de SensoPart vienen con el software de
monitoreo SensoWeb preinstalado, lo que permite una supervisién
sencilla del sensor a través de navegadores web comunes. Ademds de
mostrar actualizaciones de estado en tiempo real, el software ahora
ofrece evaluaciones estadisticas detalladas. Al combinarse con un router
WLAN externo, los resuttados también pueden visualizarse en
dispositivos mdviles como teléfonos inteligentes vy tabletas, asi como en
paneles de operacién estandar de maquinas.

= Diseflo moderno

= Monitoreo de procesos mas
eficiente

= Funcidn de estadisticas

= Posibilidad de visualizacion
personalizada

= Solucién de visualizacidn
independiente de la
plataforma

40 www.sensopart.com
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Herramienta de configuracion basada en navegador para el
lector de cddigos VISOR®:

SensoConfig Web es la herramienta de configuracién basada
en navegador para los lectores de cédigos VISOR®. No
requiere instalacién, por lo que los usuarios pueden configurar
los dispositivos facilmente desde una PC, tableta o teléfono
inteligente. Un asistente intuitivo con deteccidn automadtica de
cddigos guia al usuario paso a paso, ofreciendo una experiencia
de configuracién cdmoda e independiente de la plataforma.

= Disefio moderno

= Guiado de usuario mads
sencillo gracias a pardmetros
reducidos y asistente intuitivo

= No requiere instalacion de
software

e
| = Configuracién independiente

|
de la plataforma




Sensor de vision VISOR® (i SENSOPART

Herramientas de calibracidon

Calibracion

Calibracion (escala/
perspectiva) Salida de resultados en unidades personalizadas (mm, cm, m, pulgada). Los efectos de la perspectiva se
corrigen segin el método de calibracion.

Calibracion robética
Salida de resultados en unidades personalizadas (mm, cm, m, pulgada) en un sistema de coordenadas global.
Se dispone de una variedad de métodos para maxima flexibilidad.

Métodos de calibracion

Para una amplia gama de aplicaciones

Lista de pares de puntos Placa de calibracion Hand-Eye Base-Eye

Calibracion Hand-Eye p
Minimiza el tiempo de inactividad :
Calibracion verdaderamente sin contacto para minimizar el

tiempo de inactividad y volver a poner en marcha el sistema
en minutos:

= No se requiere la presencia de un trabajador en el drea de
trabajo

= Proceso totalmente automatizado
= Independiente del TCP mecanico

= Colocacién flexible del drea de calibracion

= El drea de trabajo puede ubicarse en cualquier lugar
www.sensopart.com 41



Resumen del producto - Hardware

Sensores de visidn VISOR®

VISOR® Object

»

T <
8 A s

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color

VISOR® Object Al

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color, inteligencia artificial

Variante

Standard Advanced

Advanced

Disponibilidad como VISOR® Robotic +Z

Resolucion

VISOR®V10 (800 x 600): Mono | Color

Imdgenes por segundo: Mono | Color

75150

7550

VISOR®V20 (1440 x 1080): Mono | Color

— v

Imdgenes por segundo: Mono | Color

- 40|20

4020

VISOR®V50 (2560 x 1936): Mono | Color

_ v

Imdgenes por segundo: Mono | Color

- 218

218

lluminacion

Blanco, rojo

', infrarrojo'

Multishot (Mono)

Ldser de objetivo

— v

lluminacién UV integrada

Lentes

V10 amplio | medio | estrecho | C-Mount

e VIV Y

VIV Y

V20 amplio | medio | estrecho | C-Mount

-1-1-1- RARAR4

VIV Y

V50 amplio | medio | estrecho | C-Mount

-1-1-1- -1

V-V

Interfaces

Entradas | Salidas | Seleccionable

21214 21216

21216

Entrada del codificador

_ v

v

Ethernet | EtherNet/IP | PROFINET | SensoWeb

VIV V|V

Raa%

Puerto de servicio

v

Tareas / Detectores

Numero de tarefas (méx.) | Detectores por tarefa (max.)

32132 | 255 255

255|255

Numero de detectores de clasificacion (IA) por tarea (méx.)

10

Suma de verificacion de tarea

v

2
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VISOR® Robotic

Robética, presencia, integridad, medicion, posi-
cionamiento

VISOR® Code Reader
. -

Lectura de cédigos de barras,
codigos 2D, texto

(4 SENSOPART

VISOR® Allround

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color, lectura de cédigos de barras,
codigos de datos, texto, multi-shot

Advanced Professional Standard Advanced Professional Advanced Professional
v v - - - - -
V- - V|- v -
75 - - 75| - 7550 -
v V- v
4020 40 | - 4020
- v - V|- - v
- 2218 - 2| - - 228
Blanco, rojo', infrarrojo'
- _ v
v S6lo V20 v v
- - 561020 | 561050
VvV | - V|V V|- V|V V|V VvV v | -
VIYIYY V|V V|- V|VIY|Y VIYIYY
- | Y- - |- - | Y-
21216 21214 21216 21216
v - v v
VvV Y V|V V|V VIYIYY
v - v v
255 | 255 82 255 | 255 255 | 255
v - v v
" not with color hardware www.sensopartcom 43



Resumen del producto - Hardware

Sensores de visidn VISOR® XE

VISOR® Object

»

T <
8 A s

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color

VISOR® Object Al

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color, inteligencia artificial

Variante

Standard Advanced

Advanced

Disponibilidad como VISOR® XE

.S

Resolucion -
VISOR® XE V20 (1600 x 1200): Mono | Color - v
Imdgenes por segundo: Mono | Color - 80 | 40
VISOR® XE V50 (2560 x 1936): Mono | Color - v
Imdgenes por segundo: Mono | Colorido - 44116

lluminacion

Blanco, rojo', infrarrojo'

Multishot (Mono)

Ldser de objetivo - v

lluminacién UV integrada - -
Lentes -

V20 amplio medio | estrecho | C-Mount - VIV VY

V50 amplio | medio | estrecho | C-Mount - VIV v
Interfaces -

Entradas | Salidas | Seleccionable - 21216

Ethernet | EtherNet/IP | PROFINET | SensoWeb - 2R4R4R4

Puerto de servicio - v
Tarea / Detectores -

Numero de tareas (méx.) | Detectores por tarea (mdx.) - 255|255

Numero de detectores de clasificacion (IA) por tarea (méx.) - 40

Suma de verificacién de tarea - v

44
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Robética, presencia, integridad, medicion,
posicionamiento

VISOR® Robotic

VISOR® Code Reader

Lectura de cédigos de barras,
codigos 2D, texto

(4 SENSOPART

VISOR® Allround

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color, lectura de cédigos de barras,
codigos de datos, texto, multi-shot

Advanced

Professional

Standard

Advanced

Professional

Advanced

Professional

X

X

.S

b, S

— v — \/|_ — v
- 80 | 40 - 80 | - - 80 | 40
— v — w/|7 — v
- 44116 - 44| - - 44116

Blanco, rojo', infrarrojo'

Blanco, rojo!', infrarrojo'

Blanco, rojo', infrarrojo'

- - - - - v

_ v - v - v

- - - - - Sélo V50

- VvV Y - VIV|V|V - VIV|Y|Y
- VIV -V - VIV |V - VIV -V
- 21216 - 21216 - 21216

- VIv|Vv|Y - VIV|V|V - VvV Y
_ v - v - v

- 255|255 - 255 | 255 - 255|255

_ v - v - 255 | 255

" not with color hardware
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Resumen del producto - Software

Sensores de visidn VISOR® & VISOR® XE

VISOR® Object

Presencia, integridad, medicion, verificacion de

posicion, color

VISOR® Object Al

Presencia, integridad, medicion, verificacion de
posicion, color, inteligencia artificial

Variante

Standard

Advanced

Advanced

Disponibilidad como VISOR® XE

Disponibilidad como VISOR® Robotic +Z

Calibracién

Dimensionamiento | Perspectiva

V|-

Lista de pares de puntos | Placa de calibracién (robot)

Calibracion Hand-Eye | Base-Eye | SCARA (robot)

Preprocesamiento

Filtro de preprocesamiento

Captura de mdltiples imdgenes | Variacion del obturador

Area de busqueda de forma libre

<

Alineacion de posicion

Comparacién de contornos (traslacion, rotacion 360°)

Coincidencia de patrones (traslacidn, rotacién 360°)

Deteccidn de bordes (traslacidn, rotacién)

Circle

AN NI NN

Caliper | Caliper Circle

V|-

Vv

Vv

Deteccion de objetos

Contorno | Deteccién mdltiple

\/|,

Vv

Vv

Comparacién de patrones | Deteccién multiple

V|-

Vv

Vv

Nivel de gris | Contraste | Brillo

Caliper | Caliper Circle

Vv

Vv

Shape find

BLOB

Contorno 3D

Target Mark 3D

Clasificacién (IA)

Contour check

Identificacion

Cédigos de barras | Cédigo de datos

Texto simple | OCR (Al)

Funciones robéticas

Desplazamiento de resultado en imagen | 2D | 3D

Verificacién del espacio alrededor del agarrador

Detectores de colores para variantes de color

Campo de color | Valor de color | Lista de colores

rars

ars

Distancia de color | Binarizacion

v

Vv

Procesamiento de resultados / Salida

Procesamiento de resultados - Texto | Matematicas

Procesamiento de resultados - Robdtica

Sobreposicdes individuais

Comunicacién VISOR® a VISOR®

Webinterface

SensoWeb

SensoConfig Web

46
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VISOR® Robotic

Robética, presencia, integridad, medicion, posi-

cionamiento

VISOR® Code Reader

Lectura de cédigos de barras, cédigos 2D, texto

(4 SENSOPART

VISOR® Allround

Presencia, integridad, medicion, verificacion de posi-
cion, color, lectura de codigos de barras, codigos de
datos, texto, Multishot

Advanced Professional Standard Advanced Professional Advanced Professional
v v — _ - _ _
Vv - Vv

Vv - - v
_ | VvV - - I
v - v v v
v - v v v
v - - v v
v - v v
v - v v
v - v v
v _ v
1Y -- Vv
Vv _- v
Vv —= Vv v
v _ v v
Vv _- Vv
v - v
v - v
- | v - - | v
v - v
_ _ _ | v
_ _ v
_ Vv v v
- Vv - | V|V iV
VvV —-1- - v
v - _ v
VIivi|Y -1-1- VIvi|Y
Vv —- Vv
v Vv -- V|- V1Y
v v - - _ v
v v - v | v v
v v v
v v v
— v _
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C-Mount

Flexibilidad total en distancia y campo de vision

Con las variantes VISOR® C-Mount, la dptica se puede adaptar ficilmente para satisfacer las necesidades especfficas del usuario. Al
seleccionar diferentes lentes C-Mount segun la distancia de trabajo deseada, los usuarios pueden ajustar el sensor de vision a su
aplicacién. Un campo de visidn estrecho permite la deteccidn de pequeiios detalles a largas distancias, mientras que un campo de visién
amplio posibilita la deteccién simultdnea de multiples caracteristicas o componentes.

Si la aplicacion requiere una distancia de trabajo diferente, basta con cambiar la lente. Las lentes estan disponibles en opciones de 8,12,
16,25,35,50 y 75 mm.

C-Mount 35 mm C-Mount 25 mm Estrecho Medio Amplio
690 mm 490 mm 380 mm 220 mm 110 mm

48 www.sensopart.com



Campos de vision y profundidades de campo

EI'VISOR® adecuado para cada aplicacidn

Los sensores de visidn VISOR® estdn disponibles en 3 variantes de
resolucion:

= V10: 800 x 600 pixeles

= V20: 1440 x 1080 pixeles / 1600 x 1200 Pixel (XE)

= V50: 2560 x 1936 pixeles

Los sensores de visidn VISOR® XE estdn
= V20:1600 x 1200 pixeles
= V50: 2560 x 1936 pixeles

Dependiendo de la variante de resolucidn, hay hasta 3 diferentes
campos de visién disponibles:

= Amplio

= Medio

= Estrecho

Esto significa que la variante VISOR® ideal puede ser seleccionada

para cada aplicacidn, ajustdndose con precisién para cumplir con
requisitos especificos.

5 SensoCalc

Asistente para calculos dpticos

(B SENSOPART

SensoCalc es una herramienta que ayuda con célculos bdsicos para aplicaciones con sensores de vision. Los célculos estan
especificamente desarrollados para los componentes de SensoPart. Esto significa que el VISOR® adecuado puede ser seleccionado en
funcion de la distancia de trabajo, el campo de visién necesario, el tipo de cédigo a leer o la resolucion deseada.

@

€ SensoCalc
n Home
Calculate working distance
DISTANCIA DETRABAJO = risctvem Vislen shnaor,
a I DISTANCE B DataMauincode
F fescation
(i | ,
[ ] CAMPO DEVISION . i
L J -
®9® CODIGO DE MATRIZ
Object and field of view
DE DATOS Pl 1 v it 3 30 detarnion I e o of o v
E RESOLUCION
u Sern

Resolution
Peaie selecT stk aon

2560 x 1936 (50GA)

Working distance
Peawred workrg stance (me)

(@ SENSOPART

Ira SensoCalc
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Accesorios
VISOR®Tipos y Cables de Alimentacién e I/O ypes and Power I/O cables

Ndmero de pieza /

Longitud /

Cddigo QR para més

informacién

1:VISOR®:

2. Cables de Alimentacion e 1/O:

50

Numero de articulo

Soquete M12, 3 pines
24V, GND, Disparo),
Conector recto:

C L12/3FG-S-2M-PUR /
2m (6'6") /

902-51833

C L12/3FG-S-5M-PUR /
S5m (16'4") /

902-51834

C L12/3FG-S-10M-PUR /
10m (32'9") /
902-51835

C L12/3FG-S-20M-PUR /
20m (65'7") /
902-51839

www.sensopart.com

VISOR® Object Al

Soquete M12, 3 pines
(24V, GND, Disparo),
Conector angular:

C L12/3FW-S-2M-PUR /
2m (6'6") /

902-51833

C L12/3FW-S-5M-PUR /
5m (16'4") /

902-51834

C L12/3FW-S-10M-PUR /
10m (32'9") /

902-51835

C L12/3FW-S-20M-PUR /
20m (65'7") /

902-51839

==——"1]

Soquete M12, 12 pines
(24V, GND, Disparo, Listo,
81/0 adicionales),
Conector recto:

C L12FG-S-2M-PUR /
2m (66" /

902-51801

C L12FG-S-5M-PUR /
5m (1647) /
902-51796

C L12FG-S-10M-PUR /
10m (329 /
902-51797

C L12FG-S-20M-PUR /
20m (65'7") /
902-51805

dle

f’-/

VISOR® Allround

Soquete M12, 12 pines
(24V, GND, Disparo, Listo,
81/0 adicionales),
Conector angular:

C L12FW-S-2M-PUR /

2m (6'6") /

902-51798

C L12FW-S-5M-PUR /
5m (164") /
902-51799

C L12FW-S-10M-PUR /
10m (329" /
902-51800

C L12FW-5-20M-PUR /
20m (657" /
902-51821

Cédigo QR para mads
informacion



Acessorios

Cables Ethernet, soportes y accesorios dpticos

3. Cables Ethernet:

Conector Recto:

CIL4MG/R}45G-GS-1.5M-PUR /
1.5m (4117) /

902-51887
CIL4MG/R}45G-GS-3M-PUR /
3m (910" /

902-51754
CIL4MG/R}45G-GS-5M-PUR /
S5m (164") /

902-51782

Numero de pieza /
Numero de articulo

Longitud /

4. Soportes paraV10,V20,V50:

Bisagra de montaje con 3 ejes:
MG 3A/

Tipo estdndar /

543-11024

MG 3A-MST12/

Para fijacion en varilla de 12 mm /
543-11034

Numero de pieza /
Ndmero del articulo

Descripcién /

5.Accesorios opticos:

Carcasa protectora
removible:

LPCVxx /

Tipo estdndar /

651-01001

LPCVxx-ESD /
Revestimiento antiestdtico /
651-01010

Part number /
Description /
Article number

CI L4MG/R|45G-GS-10M-PUR /
10m (329”) /

902-51784

CI L4MG/R}45G-GS-20M-PUR /
20m (657" /

902-51820

CI L4MG/R|45G-GS-30M-PUR /
30m (98'5") /

902-51843

Conector Angular:

CI LAMWIRJ45G-GS-1.5M-PUR /
1.5m (4117) /

902-51888

CI LAMWI/RI45G-GS-3M-PUR /
3m (910") /

902-51786

CI LAMWI/RJ45G-GS-5M-PUR /
S5m (1647) /

902-51788

Cédigo QR para mids
informacion

Paneles de filtro
polarizador:

LPFVxx S1/
Cobertura del 100% /
651-01003

LPFVxx S2/
Cobertura del 50% /
651-01004

Cédigo OR para mds
informacion

(B SENSOPART

CI L4MW/RJ45G-GS-10M-PUR /
10m (329" /

902-51790

CI LAMW/RJ45G-GS-20M-PUR /
20m (657" /

902-51822

CI LAMW/RI45G-GS-30M-PUR /
30m (98'5") /

902-51844

Cédigo QR para mds
informacion

www.sensopart.com
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Accesorios

lluminacion, cables para iluminacion, robdtica

6. lluminacion:

Anillo de luz:
LR-130-WK-24-Q2A12-
2112/

Luz blanca /

532-51106
LR-130-RK-24-Q2A12-2112 /
Luz roja /

532-51105

Color de la luz - Descripcién /

Numero de pieza /
Numero de articulo

7. lluminacién:

Conector Recto:

CB L12FS/L12FS-0.35M-GG-PUR /
035m (1'15") /

902-51841

CB L12FS/L12FS-0.5M-GG-PUR /
0.5m (1'64") /

902-51806

CB L12FS/L12FS-2M-GG-PUR /
2m (656") /

902-51807

Ndmero de pieza /
Numero de articulo

Longitud /

8. Robética:

L IIT

*esssaay

cessonsy
s

Placas de Calibracion

Estandar:
ZCP 50-13x15/
533-11030
~ 2 ZCP 100-13x15/
g N 533-11031
3 g ZCP 200-13x15/
© o 533-11032
o 0o
Oé) Oé) ZCP 500-13x15/
S5 S 533-11033
zZZ
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Anillo de luz:

LFR 115 WD-24-2L12/
Luz difusa blanca /
525-51150

LFR 115 RD-24-2L12 /
Luz difusa roja /
525-51151

LFR 115 ID-24-2112/
Luz difusa infrarroja /
525-51152

lluminacién Spot:

LFR 115 WK-24-2112 / LS 55 x 46 WK-24-A13 2112/

Luz clara blanca / Luz blanca /

525-51153 532-51101

LFR 115 RK-24-2L12/ LS 55 x 46 RK-24-A13 2112/

Luz clara roja / Luz roja / Cddigo QR para més
525-51154 532-51102 informacion

LFR 115 IK-24-2112 / LS 55 x 46 IRK-24-A13 2112 /

Luz clara infrarroja / Luz infrarroja /

525-51155 532-51103

I

Conector Angular:

CB L12FS/L12FS-10M-GG-PUR / CB L12FS/L12FS-0.35M-WW-PUR /
10m (328" / 035m (164") /

902-51854 902-51842

CB L12FS/L12FS-15M-GG-PUR / CB L12FS/L12FS-0.5M-WW-PUR /
15m (49'21") / 05m (1'64") /

902-51855 902-51808

CB L4MG-10M-PUR / CB L12FS/L12FS-2M-WW-PUR /
10m (328" / 2m (656" /

902-51756 902-51809

Placas de calibracion con

marcas de referencia:

ZCP 50-13x15-X01 /

533-11037

ZCP 100-13x15-X01 /
533-11038

ZCP 200-13x15-X01 /
533-11039

ZCP 500-13x15-X01 /
533-11040

i / B SENSOPART

Placas de calibracion con TargetMark:

marcas reflectantes: ZTM 50-D2-2x3.3/

ZCP 100-13x15-X02 / 533-11046

533-11035 ZTM 100-D2-4x33 /
533-11047

Cédigo QR para mds
informacion

Cédigo QR para mas
informacion



Accesorios

Accesorios épticos para C-mount

9.Accesorios opticos

Numero de pieza /

Descripcién /

Numero de articulo

Lentes C-Mount:

LOC-08-HD-30.5x0,5 /
Lente de 8 mm/
526-51535
LOC-12-HD-27x0,5 /
Lente de 12 mm /
526-51536
LOC-16-HD-27x0,5 /
Lente de 16 mm /
526-51537
LOC-25-HD-27x0,5 /
Lente de 25 mm /
526-51538

10.Accesorios opticos

Invélucro protector

oc®

Anillo intermedio: Filtro:

LOC-35-HD-27x0,5/ LR5/ LOF-PF-30,5x 0,5/
Lente de 35 mm / Anillo de 5mm / Filtro polarizador /
526-51539 543-11011 526-51531
LOC-50-HD-27x0,5 / ETS/

Lente de 50 mm / Conjunto de anillos /

526-51540 527-51143

LOC-75-HD-34x0,5 /
Lente de 75 mm /
526-51541

Extension de cubierta de

C-Mount: lente:
LPTVxx-G37.5/ LPTVxx-25.0 /
Claro / 651-01007
651-01006
- % LPT Vxx-G37.5-BP-R630 / L ,
§ 2 Tapa con filtro rojo BP / COd'go QR p;ra mas
a—~ &  651-01008 informacion
(0] \C (9]
-g 2 -g LPTVxx-G37.5-BP-1860 /
5 % 5 Tapa con filtro infrarrojo BP /
585 65101009
Z0Z
VISOR®
J0h - LOC-08-HD-30.5x0.5 LOC-75-HD-34x0.5
! LOC-12-HD-27x0.5 LOC-50-HD-27x0.5
LPT VXX-25.0 LOC-16-HD-27x0.5  LOC-35-HD-27x0.5
LPT VXX-25.0 LOC-25-HD-27x0.5
I \ T \ ] =CY g —
! ! ) Y AR o TF| A 7
[ O & —— L T
) \ — o l ‘ *
L o — | ol o) .
* t \ - == S S i
\ \ \ 1
[— }
\ \ LPT VXX-G37.5

\

LPT VXX-G37.5
LPT VXX-G37.5

Cédigo QR para mds
informacién

www.sensopart.com
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Datos técnicos

Datos opticos

Numero de pixeles, tamafio del chip

Tecnologia
lluminacién (integrada)

Campos de vision
Datos eléctricos

Tensién operacional +U,
Consumo de energfa (sin E/S)

Circuitos de proteccién

Retardo del tiempo de subida

Salidas

Corriente médxima de salida (por salida)
Entradas

Resistencia de entrada

Entrada del codificador

Interfaces

Entradas / Salidas

" ondulacién max. < 5V,
Datos mecanicos

Dimensiones

Clasificacién de la carcasa

Material de la carcasa

Material, frente pantalla

Temperatura ambiente: operacional
Temperatura ambiente: Almacenamiento
Peso

Conexiones

Vibracidn / resistencia a choques

C€

OF
LISTED

295 % de humedad del aire, sin condensacién

www.sensopart.com

VISOR®

VISOR®V10 ... 800 (H) x 600 (V)
VISOR®V20 .. 1440 (H) x 1080 (V)
VISOR®V50..:2560 (H) x 1936 (V)

CMOS (mono/color)

8 LEDs (excepto C-Mount) (blanco, rojo, infrarrojo, ultravioleta)

Amplio, medio, estrecho
VISOR®

18 ... 30V DC
<350 mA

Proteccidn contra polaridad inversa, U, / proteccién
contra cortocircuito en todas las salidas

Aproximadamente 16 segundos después del encendido
PNP/NPN (conmutdvel)

50 mA, 100 mA (pino 12)

PNP/NPN Alto > U1V, Bajo < 3V

> 20 kQ

40 kHz

Ethernet (LAN), EtherNet/IF PROFINET, SensoWeb

2 entradas / 2 salidas,
Entradas/salidas seleccionables:Variante Standard 4;Vari-
ante Advanced/Professional 6

° dependiente del modelo

VISOR®

71 x 45 x 45 mm (sin conector)
IP65/IP67

Aluminio, fundido, compatible con RoHS
Pléstico

0...+50°C

220 ... +60° C?

ca.220¢g

Alimentacién y E/S M12,12 pines,
Ethernet M12, 4 pines

EN 60947-5-2

VISOR® XE

VISOR® XE V10 ..:800 (H) x 600 (V)
VISOR® XEV20..:1600 (H) x 1200 (V)
VISOR® XEV50..2560 (H) x 1936 (V)

CMOS (mono/color)
8 LEDs (excepto C-Mount) (blanco, rojo, infrarrojo, ultravioleta)

Amplio, medio, estrecho
VISOR® XE

18 ... 30V DC
<350 mA

Proteccidn contra polaridad inversa, U, / proteccién
contra cortocircuito en todas las salidas

Aproximadamente 16 segundos después del encendido
PNP/NPN (conmutdvel)

50 mA, 100 mA ((pino 12)

PNP/NPN Alto > U_-1V, Bajo < 3V

> 20 kQ

Ethernet (LAN), EtherNet/IF PROFINET, SensoWeb

2 entradas / 2 salidas,
Entradas/salidas seleccionables:Variante Standard 4;Vari-
ante Advanced/Professional 6

VISOR® XE

71 x 45 x 45 mm (sin conector)

IP65/IP67

Aluminio, fundido, compatible con RoHS

Plastico

0 ... +50° C? (95 % de humedad en el ambiente)
-20 ... +60° C?(95 % de humedad en el ambiente)
ca.220¢g

Alimentacién y E/S M12,12 pines,
2x Ethernet M12, 4 pines

EN 60947-5-2
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Sensor de vision VISOR® con optica e iluminacion integradas

Laser 5
41 - 70.4 45 <
0 3
— 9 a ije del laser ;
— |
—
% ———— | | _
0 ’:‘— ———— AN E]e ()ptiCO
— —————
IS a| =———
. Te)
Centro 6ptico 22,5 9.8 ~ / S
M12x1 (3x)- |18.5 -
Sensor de visién VISOR® C-mount
1-32 UN 2B 14 62.75 8.6 45 g
———
— ;‘
0 —_—= S N =
— e
N q = i o ™
= -, :
9.8 9.9 Eje optico 14 &
N
M12x1 (3x)J 18.5 H
Mapeo de E/S Conexion de 24V DC
PIN Color ¥ Sefal
1 BN - + U, (24vD Q)
3 WH IN (disparador externo)
4 GN - LISTO (listo para el siguiente disparador externo)
50 PK - ENTRADA/SALIDA (codificador B+)
6 YE ENTRADA/SALIDA, (iluminacién exterior sur) ¥
7 BK - ENTRADA/SALIDA, (iluminacién exterior oeste) 9, LED B ?
8 GY - ENTRADA/SALIDA, (iluminacién exterior norte) ¥, LED C 2
9 RD - ENTRADA/SALIDA, (iluminacién externa, iluminacién exterior este) ¥
10" VT - ENTRADA (encoder A+)
" GY/PK -- VALIDO (indicador para resultados validos)
12 RD/BU -- ENTRADA/SALIDA (eyector), LED ?

" No disponible en todos los modelos Standard

2 Todos los LEDs indicadores estédn definidos sin considerar posibles tiempos de retraso utilizados

¥ Los colores coinciden con los cables de alimentacién de SensoPart. Si se utilizan otros cables, puede haber diferencias
9 Solo si el Multishot estd activo

www.sensopart.com 55



Somos SensoPart www.sensopart.com

SensoPart es uno de los principales fabricantes de sensores fotoeléctricos y de vision para la automatizacién industrial.
También ofrecemos sensores inductivos y ultrasdnicos, cubriendo asf un amplio espectro de tareas de automatizacién
industrial. Nuestros productos se utilizan en una multitud de aplicaciones y sectores: desde la construccién automotriz vy
la ingenierfa mecdnica hasta la fabricacién de dispositivos electrénicos vy la industria solar, asi como en el sector alimenticio
y la industria farmacéutica. Nos enorgullece profundamente la reconocida calidad de nuestros productos, desarrollados vy
fabricados en nuestras dos plantas en Alemania vy distribuidos a nivel mundial.

m made in Germany

SensoPart en todo el mundo P —————

Con nuestra red global y filiales en
todo el mundo, siempre estamos listos.
para ayudarle.

Puede encontrar su equipo local en:
www.sensopart.com/contact
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